Das Basismodul ist die zentrale Komponente fiir alle weiteren
Module. Der verwindungssteife Grundkdrper ist Basis fiir alle Signale,
Befehle und Bewegungen. Alle Medien werden steckbar bereitgestellt.

Signalverarbeitung innen  Wartungsfreundlich Bereitstellung aupen
dank Auszug

Lenkrollen ermdglichen den ortsflexiblen Einsatz. Alternativ erlauben
Bodenfixierungen den ortsfesten Einsatz des Automationssystems.

- smarte, webbasierte
Bedienoberflache

- No-code-Programmierung

+ bedienbar mit jeglichem
webfahigen Endgerat

- frei konfigurierbare
Dashboards

- offene Schnittstellen fiir
loT-Kommunikation und
Remote-Wartung

Ein Bahnhof an jedem Arbeitsort der Base iibernimmt die Versorgung
aller notwendigen Signale.

G
TE/h, LAN, brc

Indexierung Bahnhof

Wir haben fiir jede Aufgabe die
passende Losung.

Paul-Hohe-Strape 1- 97906 Faulbach
+49 9392 8010
info@fmb-machinery.de
www.fmb-machinery.de

Durch die konsequente Modularitdt ermdglicht die neue FMB BASE eine
effiziente Prozessautomation in vielfaltigen Einsatzgebieten. Das Pro-
dukt bleibt anpassbar und nachtrdglich erweiterbar. So gewahrleisten
wir gleichermafpen Funktionalitat und Nachhaltigkeit.

universell
einsetzbar

modular
konfigurierbar

jederzeit schnell
erweiterbar

flexibel in Hand-
habung und Einsatz

einfach und intuitiv

Zu bedienen
+ Maschinenbestiickung + Verpacken
+ Bauteilbearbeitung * Palettieren
- Priifen *uvm.

+ Montieren und Fiigen



Der Anwendungsfall bestimmt das Werkzeug - von Bauteilhandling (Greifen, Saugen, etc.) tiber
Bearbeiten (Entgraten, Schleifen, Polieren, etc.) bis Fiigen (Schweipen, Kleben, etc.). Uber ein
Schnellwechselsystem ist der Werkzeugwechsel im Handumdrehen erledigt.

— E i Die verschiedenen Module des Automationsbaukastens lassen sich plug & play zu einem passenden
e Gesamtsystem fiir Ihre Applikation kombinieren.
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So flexibel wie die Module des Automationsbaukastens konfiguriert werden konnen, so
flexibel lasst sich, abhdngig von der Anwendung, auch der Industrieroboter von ROBCO aus
vielen mdglichen Einzelmodulen konfigurieren. Anzahl der Achsen, Reichweite und Handling-
gewicht sind hier variable Grofen.

r

fur Funktionserweiterungen wie Bearbeiten, Fiigen, Reinigen, Erkennen, Priifen, Messen, aber
auch Spanen, Halten, Drehen, Wenden, Positionieren und Verpacken

Base-Modul Motor-Module Link-Module Verbindungen | Robotersystem

fiir Bauteilzufiilhrung / Bauteilabfiihrung als Schiefe Ebene, Werkstiicktrager, Schiittqut, ' ' :- “,‘ : "S\T\_
Binpicking usw. i i ; -—_"’I:-
a . a - uEl
Module System

Cobots und Industrieroboter anderer Hersteller integrierbar

Wir lassen unsere Kunden bei der Losung Ihrer Automationsaufgabe nicht allein! Ein umfang-

Direktmodule erweitern das Basismodul. Die Vergréerung der Arbeitsflache des Roboters, die reiches Unterstiitzungsangebot von FMB garantiert eine sichere und effiziente Umsetzung.

einfache Zu-und Abfiihrung von Bauteilen sowie die Integration von Zusatzfunktionen konnen

damit einfach realisiert werden. Unser Leistungspaket:

h

Know-How  Schnittstellen Service Konformitat
Direktmodule an 3 Positionen Direktmodul - Aufnahme Direktmodul - Schiefe Ebene
installierbar Werkstiicktrager mit Raster
Montage von Bauteilen Palettieren / Packen Be-und Entladen einer
von Bauteilen Werkzeugmaschine

Erweiterungsmodule lassen sich an das Basismodul ankoppeln. Eine deutliche Vergréperung
Die Sicherheit des Gesamtsystems lasst sich auf unterschiedliche Weise herstellen. der Arbeitsflache des Roboters sowie die Aufnahme von weiteren Modulen fir Funktion und
Sicherheit lassen sich damit schnell realisieren.
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. . . Sicherheitsmodul ) .
Sicherheitsfunktion . Beriihungslos wirkende Sicherheitsmodul

Roboter Schutzeinrichtung” »Trennende Schutzeinrichtung" Erweiterungsmodul Basismodul System
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